
                                                                                                                                               TEMA 3 
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2)     Sea  A = { (1;1;0) , (−−−−1;k;1) ,(0; 1;1) }     

        a)  Hallar k ∈∈∈∈ℜℜℜℜ para que el conjunto de vectores de A sea linealmente independiente.   0k ≠≠≠≠  

 

        b)  Usando el conjunto A , si k = 0 , ¿ Qué subespacio se genera ? (((( )))){{{{ }}}}zxy/z;y;xA 3 ++++====ℜℜℜℜ∈∈∈∈====
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        c)  Hallar una base y la dimensión de ΑΑΑΑ       2Adim  } 1;1) (0; , (1;1;0) { B ========
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3)    Si las coordenadas del vector v = (26;26) respecto de la base   

        B = { ( a ; a + 2 ) , ( 3b-2 ; b ) } son  [[[[ ]]]]24 B  , hallar  la base encontrando los valores de a y b. 
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4)      Un consumidor tiene $ 480 y los destina a la compra de bienes en su totalidad 

         Sabiendo que (3;6) y (4;4) son dos posibilidades de consumo. 

         a) Hallar el vector precio (80;40)P ====
→→→→

 

         b) Hallar la ecuación presupuestaria. 80440y80x ====++++  
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5) a) Maximizar utilizando el método gráfico: 

     z = 3x + 4y 
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5) b) Sea :   z = 5x + 3y 

        Sujeta  a    
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        Maximizar utilizando el simplex 

 Solución que optimiza :  (x1 ; x2 ; s1 ; s2) = (7 ;0; 0 ; 7)      z = 35 
    

  Las restricciones las transformamos en igualdades, mediante la adición de las variables de holgura                  
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     Como en la ultima fila de la tabla no han quedado valores positivos hemos llegado a la  

     Solución óptima 

     De la lectura de la tabla se deduce que las  Variables básicas son   x1 = 7  y  s2  = 7  

      Variables no básicas son  :  x2 = 0  y  s1 = 0 

     Solución que optimiza :  (x1 ; x2 ; s1 ; s2) = (7 ;0; 0 ; 7)      z = 35 

 Cj 5 3 0 0  

Ck Xk X1 X2 s1 s2 b 

0 s1 ���� 1 1 0 7 7/1 = 7  Sale la variable s1 

0 s2 1 2 0 1 14 14/1 = 14  

Zj 0 0 0 0 Z = 0 

Cj −−−−  Zj 5 3 0 0  

 
Entra la 

variable  
X1  

 Cj 5 3 0 0  

Ck Xk X1 X2 s1 s2 b 

5 X1 1 1 1 0 7 

50 s2 0 1 −−−−1 1 7 

Zj 5 5 5 0 Z=35 

Cj −−−−  Zj 0 −−−−2 −−−−5 0  


